
Sensores de obstáculo / 
reflexivos

Prof. Simão
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Hardware / ligações

Sensor 
reflexivo de 
obstáculos

* existem vários modelos
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Hardware / ligações
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Hardware / ligações
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Hardware / ligações
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Hardware / ligações
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Hardware / ligações



8

Hardware / ligações

SE forem utilizadas as portas digitais, a leitura será na 
forma HIGH/ LOW; ou seja, detectado, não detectado
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Hardware / ligações

SE forem utilizadas as portas analógicas, a leitura poderá ser 
na forma HIGH/ LOW, ou seja, detectado, não detectado, ou de 
um valor analógico entre um mínimo e um máximo
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Programa teste
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Programa teste - resultado

Desligado
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Programa teste - resultado

Ligado
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Qual distância ?

Para o sensor utilizado e com
o ajuste de sensibilidade usado,

a distância limite de
detecção foi de aprox. 5 cm
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Ajustes na detecção
● Podemos atuar no ‘trimpot’ de 

ajuste e na distância que o sensor 
está colocado
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Ajustes – 2 sensores

Distância entre os sensores

D
istância de detecção
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Programa teste – 2 
sensores



17

Ambos recebendo o sinal refletido
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Um sensor recebendo o sinal refletido
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Ambos recebendo o sinal refletido

O emissor de um sensor
interfere no outro em

função da proximidade
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Um sensor recebendo o sinal refletido
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