
  

Controle de motores

L293



  



  
https://pdf1.alldatasheet.com/datasheet-pdf/download/227654/STMICROELECTRONICS/L293B.html

O circuito 
interno do 

L293B pode 
controlar 4 

bobinas, sendo 
até 4 motores 

girando em 
sentido único, 
ou 2 motores 

girando em 
dois sentidos 

ou 1 motor de 
passo de 4 

bobinas.



  

Nosso 
módulo 
possui 2 
circuitos 
L293B, 
colocados 
em soquetes 
(podem ser 
retirados 
para testes 
ou trocados 
em caso de 
problemas.



  

Circuito básico



  

Velocidade fixa – motores sempre 
com a máxima energia



  

Velocidade variável – motores com a  
energia ajustável (PWM)



  

Modo de controle do sentido de rotação e/ ou não 
rotação



  

Modo de controle do sentido de rotação e/ ou não 
rotação – motor ‘B’ entre pinos 11 e 14



  

ENERGIA – a alimentação dos motores possui um 
pino em separado e pode ser maior do que 5V

https://www.msseletronica.com.br/arquivos/953.pdf



  

Experimentos



  

Retire com cuidado um dos circuitos L293 do 
módulo

Pino ‘1’



  

Retire com cuidado um dos circuitos L293 do 
módulo

Coloque-o na breadboard



  

Ligações – conexão GND

Pinos GND
4, 5, 12, 13



  

Ligações - Energia

Pinos GND
4, 5, 12, 13

Positivo +5V
16



  

Ligações – Motor ‘A’

Pinos GND
4, 5, 12, 13

Positivo +5V
16

Motor ‘A’
3, 6



  

Ligações – Motor ‘B’

Pinos GND
4, 5, 12, 13

Positivo +5V
16

Motor ‘A’
3, 6

Motor ‘B’
11, 14



  

Ligações - Motores

Pinos GND
4, 5, 12, 13

Positivo +5V
16

Motor ‘A’
3, 6

Motor ‘B’
11, 14



  

Ligações - Motores

Pinos GND
4, 5, 12, 13

Positivo +5V
16

Motor ‘A’
3, 6

Motor ‘B’
11, 14



  

Ligações – energia para os motores

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14

Energia para 
os motores
GND no GND
+9V no pino 8



  

Ligações – Controles de direção

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2, 7
Controle ‘B’   = 10, 15



  

Ligações – Controles de direção

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2, 7
Controle ‘B’   = 10, 15



  

Ligações – Controles de direção

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8

Controle ‘A’
2,7
Controle ‘B’
10, 15

Controle ‘A’
    2 do L293 =  9 Arduino

    7 do L293 =  8 Arduino

Controle ‘B’
    10 do L293 =  6 Arduino

    15 do L293 =  7 Arduino



  

Ligações – Controle de potência PWM

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15

Potência ‘A’
1
Potência ‘B’
9



  

Ligações – Controle de potência PWM

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15
Potência ‘A’   = 1
Potência ‘B’   = 9



  

Ligações – Controle de potência PWM

Potência ‘A’
    1 do L293 =  5 Arduino

    
Potência ‘B’
    9 do L293 =  3 Arduino

(Pinos 3 e 5 são PWM)

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15
Potência ‘A’   = 1
Potência ‘B’   = 9



  

Ligações - completo

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15
Potência ‘A’   = 1
Potência ‘B’   = 9



  

Ligações – Visão geral

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15
Potência ‘A’   = 1
Potência ‘B’   = 9

Controle ‘A’
    2 do L293 =  9 Arduino

    7 do L293 =  8 Arduino

Controle ‘B’
    10 do L293 =  6 Arduino

    15 do L293 =  7 Arduino

Potência ‘A’
    1 do L293 =  5 Arduino

    
Potência ‘B’
    9 do L293 =  3 Arduino

(Pinos 3 e 5 são PWM)



  

Ligações – 
Visão geral

Pinos GND   =  4, 5, 12, 13
Positivo +5V =  16
Motor ‘A’       =  3, 6
Motor ‘B’       =  11, 14
Energia  mot.= GND no GND
                        +9V no pino 8
Controle ‘A’   = 2,7
Controle ‘B’   = 10, 15
Potência ‘A’   = 1
Potência ‘B’   = 9



  

Software



  

Declarações hardware x software
(se você usou outros pinos, não esqueça de ajustar...)



  

Inicialização



  

Função - parar os motores

Finalidade – evitar transições bruscas na alimentação/ direção e restaurar potência ao original



  

Funções - deslocamento

Note que o 
funcionamento 
HIGH/LOW 
LOW/HIGH inverte 
o sentido de 
rotação do motor

Se vai ‘para frente’ 
ou ‘para trás’ 
depende da 
montagem 
mecânica dos 
motores.



  

Funcionamento - loop()

Verifica se há algo na Serial e, se houver, lê número inteiro



  

Funcionamento - loop()

Executa o teste e procedimentos em função do valor lido



  

Funcionamento - loop()



  

Funcionamento - loop()

Diminui a energia do motor 
Esquerdo, de forma que ele 

‘freie’

Aumenta a energia do motor 
Direito, de forma que ele 

‘acelere’



  

Funcionamento - loop()



  

Atividade 1

Montar o 
circuito com 
o L293 e o 
software 
proposto e 
testá-lo



  

Outros controladores - L298N

‘Equivalência’



  

Atividade 2

Inserir o 
módulo 
bluetooth e 
testá-lo



  

Módulo bluetooth / Rx é para 3,3Volts



  

Ligação do
Módulo
bluetooth



  

Ligação no Arduino

Resistor ligado
ao divisor de
tensão/ Rx do
bluetooth no
Tx do Arduino

e

Tx do módulo 
no Rx do 
Arduino

Ao Tx do 
Arduino

Ao Rx do 
Arduino



  

Módulo bluetooth instalado



  

Ligações – 
Visão geral



  

Pareie o bluetooth Teste o App



  

Teste o App
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