Sensores de obstaculo /
reflexivos

Prof. SImao
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Sensor
reflexivo de
obstaculos

* existem varios modelos
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Hardware [/ ligacoes

Opcoes de ligacao no Arduino para deteccao
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Opcoes de ligacao no Arduino para deteccao

Usar as portas digitais
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SE forem utilizadas as portas digitais, a leitura sera na
forma HIGH/ LOW, ou seja, detectado, nao detectado
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Opcoes de ligacao no Arduino para deteccao
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Usar portas analégicas

SE forem utilizadas as portas analogicas, a leitura podera ser
na forma HIGH/ LOW, ou seja, detectado, nao detectado, ou de
um valor analdgico entre um minimo e um maximo



Programa teste

testeSensorReflexivo

1 | /Documente em qual porta vocé ligou seu sensor
2 #define meuSensor AZ //neste exemplo fol ligado na porta AZ

3

4 void setup() {

5

6
7}
8

pinMode (A2, INPUT); //a porta lerad valores (entrada)
Serial.begin(9600); //ligar o monitor serial para verificarmos as leituras

9 void loop() {

10
11
12
13
14
15
16
17
18 }

//a porta escolhida, A2, pode realizar leituras analdgicas ou digitais
//vamos testar uma leitura digital

Serial.print("Leitura digital S I

Serial.println(digitalRead({A2));

delay(500) ;

//agora, vamos testar uma leitura analdgica

Serial.print("Leitura analogica : ");

Serial.println(analogRead(A2)) ;
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Programa teste -

Leitura
Leitura
Leitura
Leitura
Leitura
Leitura
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Leitura
Leitura
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Auto-rolagem

digital
analogica
digital
analogica
digital
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analogica
digital
analogica
digital
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digital
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Show timestamp

Jdev/ttyACMO

Desligado

Ambos, NLe CR

resultado

— O x

Enviar

w 9600 velocidade

L

Deleta asaida
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Programa teste - resultado

Jdev/fttyACMO - O X
| Enviar
Leitura digital N C -

Leitura analogica : 31 -
Leitura digital : © |_|gad0
Leitura analogica : 31

Leitura digital ;0

Leitura analogica : 32

Leitura digital N C

Leitura analogica : 31

Leitura digital 1 0

Leitura analogica : 32

Leitura digital ;0

Leitura analogica : 32

Leitura digital N C

Leitura analogica : 31

Leitura digital 1 0

Leitura analogica : 32

Leitura digital ;0

Leitura analogica : 31

Leitura digital N C

Leitura analogica : 31

Leitura digital 1 0

Leitura analogica : 31

Leitura digital ;0

Leitura analogica : 31

Leitura digital 0

Leitura analogica : 31

Leitura digital : 0 I

Auto-rolagem | | Show timestamp Ambos, MLe CR v | 9600 velocidade v | Deletaasaida




Qual distancia ?

Para o sensor utilizado e com
0 ajuste de sensibilidade usado,
a distancia limite de
deteccao foi de aprox. 5 cm
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Ajustes na deteccao

* Podemos atuar no ‘trimpot’ de
ajuste e na distancia que o sensor
esta colocado
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tes — 2 sensores

US

Al

Distancia entre 0s sensores

Distancia de deteccéao
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Programa teste — 2
sensores

1 J/Documente em qual porta vocé ligou seu sensor
2 #define meuSensorl AQ //neste exemplo, um sensor fol ligado na porta AQ
3 #define meuSensorZ Al //neste exemplo, um sensor fol ligado na porta Al

4

5 wvold setup() {

o}

pinMode(A®, INPUT); //a porta AQ lerd valores (entrada de dados)
pinMode(Al, INPUT); //a porta Al lerd valores (entrada de dados)
Serial.begin(9600); //ligar o monitor serial para verificarmos as leituras

11 void Tloop() {

20

//as portas escolhidas, AQ e Al, podem realizar leituras analdgicas ou digitais
//vamos testar ambas
//primeiro a leitura digital

Serial.print("Leitura digital AQG ")
Serial.println(digitalRead(AQ));
Serial.print("Leitura digital Al ")

Serial.println{digitalRead(Al));
delay(200) ;
//agora, vamos testar uma leitura analdgica

Serial.print("Leitura analogica AG : ");
Serial.println(analogRead(AQ));
Serial.print("Leitura analogica Al : ");

Serial.println{analogRead(Al));
delay(700) ;
Serial.println("--------- nova leitura --");
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Leitura
Leitura

Leitura
Leitura
Leitura
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Leitura
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Leitura
Leitura
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Leitura
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Leitura
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Auto-rolagem

Ambos recebendo o sinal refletido

Jdev/ttyACMO

analogica AQ
analogica Al
- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AG
analogica Al

- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AQ
analogica Al

- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AD
analogica Al

- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AR
analogica Al

- nova lelitura
digital AG
digital Al
analogica AG
analogica Al

;31
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O

Show timestamp

Ambos, MNLe CR
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Erviar

Deleta a saida
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Leitura
Leitura

Leitura
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Leitura
Leitura
Leitura

Leitura
Leitura
Leitura

Auto-rolagem

Um sensor recebendo o sinal refletido

analogica AQ
analogica Al
- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AG
analogica Al
- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AQ
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- nova leitura
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Show timestamp

Jdev/ttyACMO
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Erviar

9600 velocidade

L

Deleta a saida
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Ambos recebendo o sinal refletido

Jdev/ttyACMO - 0o X
| Enviar

Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 29
————————— rnova leitura --
Leitura digital AD ¢
Leitura digital Al ;0
Leitura analogica AG : 31
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQO ;0
Leitura digital Al 0
Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AOG B 22 [#]3 3] [aTa —
Leitura digital Al 1 0 ’ '
Leitura analogica AD : 32
Leitura analogica Al : 29
--------- rnova leitura --

Leitura digital AO 1 0 : , '
Leitura digital Al 0 5 . '
Leitura analogica AB : 32 O emissor de um sensor
Leitura anal@gicalﬁll L i interfere no Outro em
————————— nova leitura -- ot - o
Leitura digital A@ : @ funcao da proximidade
Leitura digital Al : 0

(i il dny

Leitura analogica AG@ : 32
Leitura analogica Al : 29

Auto-rolagem| | Show timestamp Ambos, NLe CR ~ 9600 velocidade v Deleta a saida
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Leitura
Leitura
Leitura
Leitura

Leitura
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Leitura
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Leitura
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Leitura
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Leitura
Leitura

Auto-rolagem

Um sensor recebendo o sinal refletido

digital AQ
digital Al
analogica AQ
analogica Al
- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AD
analogica Al
- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AQ
analogica Al

- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AG
analogica Al

- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AQ
analogica Al

- nova leitura
digital AG
digital Al

0
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. 32
29
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Show timestamp

Jdev/ttyACMO - 0o X

Ambos, MNLe CR « 9600 velocidade v Deleta a saida
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[devfttyACMO

Leitura digital AG . 0
Leitura digital Al 1 0
Leitura analogica AR : 32
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ HC]
Leitura digital Al 0
Leitura analogica AD : 32
Leitura analogica Al : 28
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ 0
Leitura digital Al 0
Leitura analogica AD : 32
Leitura analogica Al : 28
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ 1 0
Leitura digital Al 1
Leitura analogica AQ : 32
Leitura analogica Al : 969
————————— nova leitura --
Leitura digital AG 0
Leitura digital Al 01
Leitura analogica AQ : 32
Leitura analogica Al : 968

_________ nova leitura
Aimital AR

Il Aditiira

Leitura analogica A@ : 1019
Leitura analogica Al : 28
————————— rova leitura --
Leitura digital AQ 1
Leitura digital Al . 0
Leitura analogica AG : 1020
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ Y
Leitura digital Al 0]
Leitura analogica AQ : 1020
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ Y
Leitura digital Al 0
Leitura analogica AQ : 1020
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ 1
Leitura digital Al HC]
Leitura analogica AQ : 1019
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AQ 1
Leitura digital Al HC]
Leitura analogica AQ : 1020
Leitura analogica Al : 29

& Auto-rolagem [ | Show timestamp




Leitura
Leitura
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Leitura
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Leitura

Auto-rolagem

analogica AQ
analogica Al
- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AG
analogica Al
- nova leitura
digital AQ
digital Al
analogica AQ
analogica Al
- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AD
analogica Al
- nova leitura
digital AG
digital Al
analogica AR
analogica Al
- nova lelitura
digital AG
digital Al
analogica AG
analogica Al
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Show timestamp

Jdev/ttyACMO

Ambos, MNLe CR

9600 velocidade

L

Erviar

Deleta a saida
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Leitura digital AQO ;0
Leitura digital Al 0
Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 29
————————— nova leitura --
Leitura digital AOG 0
Leitura digital Al (]
Leitura analogica AD : 32
Leitura analogica Al : Z8
--------- rnova leitura --
Leitura digital AO (]
Leitura digital Al ¢
Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 28
————————— rnova leitura --
Leitura digital AD ¢
Leitura digital Al i1
Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 969
————————— rnova leitura --
Leitura digital AQ : 0
Leitura digital Al 1
Leitura analogica AG : 32
Leitura analogica Al : 968
————————— nova leitura --
Leitura digital AOG 0
Leitura digital Al 1

Auto-rolagem| | Show timestamp

Jdev/ttyACMO

Ambos, MNLe CR

9600 velocidade

L

Erviar

Deleta a saida
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